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Конкурсное мероприятие № 2  

«Это у меня хорошо получается» 

Математика, которая 
оживает: от формул  

к управлению роботами 



 
 

АКТУАЛЬНОСТЬ 

Тригонометрия, 

математический анализ и 

теория вероятностей- это 

скрытый «интеллект» 

любой современной 

машины  



РУКОВОДИТЕЛЬ 
СПОРТИВНОГО 

КЛУБА Тригонометрия и движение 



Физический смысл 
производной 

Положение рабочего 
органа робота 
описывается функцией: 

𝑆(𝑡) = 2𝑡2 + 3𝑡. 
Тогда скорость: 

𝑣(𝑡) = 𝑆′(𝑡) = 4𝑡 + 3. 
В момент 𝑡 = 2: 

𝑣(2) = 4 ⋅ 2 + 3 = 11. 
 

При прямолинейном движении 

объекта  

S=S(t) 

то скорость равна производной: 

v(t)=S' (t). 

a ускорение — это производная 

скорости: 

a(t)=v' (t)=S″ (t). 



Вероятность и статистика  



 
 

Результаты и их значимость  

Студенты получили ответ 

на вопрос «Зачем?». 

Каждая производная и 

вероятность теперь 

подкреплены живым, 

осязаемым результатом. 



 
 


